Streszczenie

W pracy zaprezentowano opracowang metode priorytetowego harmonogramowania
wieloobiektowych przedsiewzie¢ budowlanych. Na podstawie wywiadéw z osobami odpowiedzialnymi
za planowanie i harmonogramowanie przedsiewzie¢ wieloobiektowych, przegladu literatury oraz
analizy rynku przedsiewzie¢ wieloobiektowych wykazano, ze: brakuje swiadomosci wsréd inzynieréw
budownictwa w zakresie wptywu kolejnosci wykonania obiektéw na czas i koszt przedsiewziecia
wieloobiektowego, wystepujg braki w oprogramowaniu pomocnym przy harmonogramowaniu
przedsiewzie¢ wieloobiektowych, brakuje modeli uwzgledniajgcych wszystkie rodzaje kosztow,
waznych z punktu widzenia realizacji przedsiewziecia wieloobiektowego oraz brakuje modeli, ktére w
sposob elastyczny pozwolg definiowa¢ ograniczenia technologiczno-organizacyjne. W zwigzku ze
zidentyfikowanymi brakami zostata opracowana metoda priorytetowego harmonogramowania
wieloobiektowych przedsiewzie¢ budowlanych, ktéra pozwala uwzgledni¢ ograniczenia
technologiczno-organizacyjne w sposodb elastyczny, na podstawie listy priorytetow. W funkcji celu
uwzgledniono koszty bezposrednie, koszty posrednie, koszty niedotrzymania terminéw dyrektywnych,
nagrody za wczesniejsze zrealizowanie obiektow, koszty nieciggtosci pracy brygad. Skutecznos¢
dziatania opracowanej metody zostata potwierdzona wielopoziomowa weryfikacjg i walidacjg. W
ramach walidacji operacyjnej przeprowadzono analize wrazliwosci, ktdra wykazata wrazliwos¢ modelu
na zmiane parametrow ,czas graniczny” oraz ,,termin dyrektywny”. Opracowana metoda udowodnita
swojg skutecznos¢ minimalizujgc koszty catkowite przedsiewziecia przy dochowaniu ograniczen
technologiczno-organizacyjnych zgodnie z zatozonymi efektami planistycznymi, co zostato
zaprezentowane na przyktadach obliczeniowych. Wykorzystujagc opracowang metode udato sie
zredukowad koszty catkowite przedsiewziecia srednio o ok. 3,6%, a czas o $rednio ok. 0,7% przy
dochowywaniu ograniczen technologiczno-organizacyjnych w sposdb priorytetowy. W pracy
przedstawiono modele matematyczne oraz kody programu napisanego w jezyku Python. Opracowana
metoda moze byé pomocna dla inzynieréw i kierownikow budowy do harmonogramowania
przedsiewzie¢ wieloobiektowych przy uwzglednieniu ograniczenn technologiczno-organizacyjnych,
ograniczen kolejnosci wykonania obiektéw oraz minimalizujgca koszty catkowite przedsiewziecia. W
celu poprawy dziatania metody, zaproponowano nastepujgce kierunki dalszych badan: uwzglednienie
danych w postaci probabilistycznej lub rozmytej, rozszerzenie metody o mozliwosé wykonywania
konkretnych procesdéw przez wiecej niz jedng wyspecjalizowang brygade roboczg, opracowanie

interfejsu granicznego uzytkownika.



